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Az Internet kapcsolatokban jelentkezd hibak az esetek nem elhanyagolhatd részében
megakadalyozzak a kapcsolat 1étrejottét két csomopont kozott. Az ilyen hibak koriili j
utvonal megtalalasa a Border Gateway Protokollnak tobb percbe is telhet. Ezen probal javitani
a ROSA protokoll (Resilient Overlay Network with Self-Adaptive Topology). A ROSA egy
olyan ,,overlay” megoldast tiiz ki célul, amely a meglévd Internet-haldzatot hasznalja a fizikai
kommunikécidhoz, dinamikus re-konfiguraciéval azonban olyan virtudlis csatornakat definial,
amely biztositja barmely két csomopont Osszekottetését (ill. annak minél nagyobb
rendelkezésre allasat) a fizikai halozat hibai ellenére.

Az 0nallo labororatorium feladata a ROSA protokoll analizise a kovetkezd célok és
szempontok figyelembevételével:
- a meglévd ROSA mikodés helyességének vizsgalata, kiilonds tekintettel a
csomopontokban fellépd hibak jelenlétében,
- a ROSA tervezési folyamatanak tamogatasa,
- az tavoli csomopontok szdmanak skalazhatdsaga, hogy a ROSA éltal megcélzott nagy
rendszereket (tobb szaz csomdpont) is vizsgalni tudjuk.
A preferalt analizis technika modell alapu szimulacid, mivel a csomdpontok (€s a hibamodok)
nagy szama miatt a teljes modellezés megvalodsithatatlan lenne.

Kapcsolodo feladat az 6nallo laboratérium soran egy alkalmas szimulator-program
felkutatasa, ami alkalmas a ROSA kornyezetének, viselkedésének valamint kovetelményeinek
leirasara és mérésére. Ezutan kovetkezik a protokoll tényleges implementéalasa a valasztott
szimulatoron, végiil pedig a rendszer szimulaldsa és a szimulaciok eredményeinek vizsgélata.



