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Az 6ndll6 laboratorium témai aval6sidej rendszerekkel altak kapcsolatban.

A témalabor keretében megismerkedtem egy PC-s val6s idej( operacids rendszerrel, a
RT-Linuxszal, és az az dtal nyujtott kommunikacio iddviszonyait vizsgdltam egy erre a célra
készitett alkalmazas segitségével.

Az 6ndlé labor elsd félévében egy masik valés idej( operacios rendszert vizsgaltunk
Madai Péterrel kdzdsen, ez a QNX volt. QNX felett egy elosztott Oraszinkronizécios
algoritmust, az ,intervallumok metszése’-t valositottam meg az operacios rendszer atal
nyUjtott kommunikaci és szolgaltatasok segitségével.

Az 6nallo labor méasodik félévében az RTI dtal készitett NDDS nev middleware-rel
foglalkoztunk, melyet egy egyetemek szaméra inditott projekt keretében adtak at. Az NDDS
egy publish-subscribe elven makoédd middieware, ami szabvanyos Ethernet hal6zat folé épit
valés idgl szolgdltatdsokat. Ennek hibat(rési lehetdségeivel azonban nem voltunk
megelégedve, igy arra kerestiink megoldast, hogyan lehetne azt kiterjeszteni. A rendszer
ugyanis képes redundans adatforrasokat kezelni, igy hogy mindig a legnagyobb prioritasu
adatforras jele kerlil az arrafeliratkozd subscriberekhez.

Az eldbbiekben leirt hibatOrés lehetdség természetesen csakis akkor mikodik jol, ha
minden hibas csomopont azonnal megszinteti a kommunikaciét, azaz hibas adatokat nem
kild. Ez nem mindig &l fenn, szikség lehet ezért bonyolultabb szavazéasi vagy étlagolési
algoritmusok megvaldsitasara. Erre aapesetben nincsen lehetdség, azonban ha bevezetiink
egy csomopontot, mely megkapja tobb publikécié adatait, majd tetszbleges algoritmussal
meghatérozza a kimend értéket, azzal megoldhatjuk a feladatot. Ez a csomopont kiadhatja az
dtala meghatarozott értéket az adat felhasznd 6i részére.

Ez annd is inkdbb megoldhatd, mivel lehetbség feliratkozni tébb publikéciora
egyidgj(leg, wildcardok segitségével. igy a megoldés a kiildd és vevd csomdpontok szaméra
is csaknem atlétsz6, minddssze a kuldd csomoépontokban kell megvétoztatni a publication
nevét pl. Temperature-rdl Temperaturel, Temperature2, stb-re.

Ez a megoldas felvet azonban még egy problémat, azt, hogy a , hibat(rd” csomdpont
meghibasodasa az dsszes szenzor jelét elérhetetlenné teszi. Ez ellen védekezni lehet tébb
hibat(rdé csomdpont |étrehozasaval. Sajnos ebben az esetben megmarad az a probléma, hogy
mindenképpen a legnagyobb prioritasi csomépont jelét fogja a rendszer tovabbitani.
Bizonyos esetekben azonban, példaul ha az adatokat kevésbé biztonsagos kornyezetben levd
szenzorok tovabbitjak, a hibat(rd csomopont(ok) elhelyezhetk biztonsagosabb kdrnyezetben,
igy amaodszer ebben aforméjaban is hasznélhato | ehet.

Sajnos a szoftverhez és a dokumentaciohoz is csak a félév végén sikertilt hozzgjutni,
igy a konkrét terveket tudtuk elkésziteni és megismerkedni a mOkddéssel, kisebb
probaprogramokat futtatni a rendszeren.



