Rendszerfeliigyelet mikrovezérlo kornyezetben

BEVEZETES

Szamos ipari rendszerben alkalmaznak mikrovezéri6ket, melyek folyamatok
irdnyitasat és vezérlését végzik. A folyamatok biztonsagos és hibamentes
végrehajtasanak ellen6rzése és fellgyelete igen fontos, példaul ha egy
atomerdmdire gondolunk.

Egy ilyen ipari rendszerben mi{kod6 egyszerli PIC mikrovezérld rendelkezésre
allas - és alkalmazas-biztonsag kritikus, tehat megfigyelhetévé, monitorozhatéva
kell tenni. Biztositani kell a feligyeletét, megfigyelhet6ségét. A cél tehat egy
rendszerfelligyeleti program implementdldsa egy valasztott kommunikacios
kérnyezetben elhelyezett mikrovezérl6hoz.

A RENDELKEZESRE ALLO ESZKOZOK

Microchip PIC16F84 mikrokontroller

CAN Bus, mint kommunikacids kdrnyezet
MCP2510 CAN chip az MPLAB prébapanelen
Intel 82527 CAN chip egy ISA kartyan

CAN HALOZAT MUKODESE

Az allomasok kozponti vezérl6 nélkil tudnak kommunikdlni és soros buszon
keresztlil vannak Osszekapcsolva, mely egy kétvezetékes aramkér. A CAN
protokoll az ISO/0OSI modell adatkapcsolati rétegének felel meg.

Adatatvitelkor nincs kilén megcimzett allomads, hanem az lzenet tartalmat egy
egyedi azonositd jelzi, ami egyben az lzenet prioritasat is megadja. Ez a busz
allokaciéhoz kell, mikor az adllomasok versengenek a hozzaférés jogaért.

Ha egy adott allomas mikrovezéri6je egy vagy tobb allomasnak lzenetet akar
kildeni, az atviendd adatokat és azonositokat a hozzarendelt CAN chipnek
tovabbitja. Az lzenet Osszedllitdsa és elkildése a CAN chip feladata. Ha a CAN
chip megszerzi a buszhozzaférés jogat, az Osszes tobbi allomas veszi az
Uzenetét. A CAN halézat minden allomasa, mely helyesen vette az (zenetet,
végrehajt egy elfogadasi tesztet, hogy eldontse, a vett adat neki szél-e. Ha igen,
feldolgozza, kilénben eldobja.

Tehat a CAN busz biztositja a kommunikacidos kornyezetet a mikrovezérld
szamara, ez alatt szeretnénk megfigyelni és monitorozni a mikodését.

SZUKSEGES RESZFELADATOK

e CAN-talk Uzenetklld6 program megvaldsitasa, mellyel egyik allomas a
masiknak (zenetet tud kildeni. Ezzel a CAN haldézat milkddését
vizsgalhatjuk.

e A mikrovezérl6 beégetett programjanak implementalasa.



