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Mintamodellek aspektus-orientalt modellezéshez

Osszegzés

Rovid elméleti 6sszefoglalé

Léteznek olyan programozasi feladatok, amelyek a rendszer egészére vonatkoznak és ativelik az
objektum-orientalt programegységek hatarait. Az ilyen tipust problémak megoldasara sziiletett meg az
aspektus-orientalt programozas. Az AOP manapsag egyre népszeriibb, ezt bizonyitja, hogy tobb
konkrét nyelv és keretrendszer is megjelent. Az AOP-t rendkivill széles kdrben lehet alkalmazni:
naplozas, hitelesités, hibakezelés, hibatiirés stb.

A feladat {6 célja rendszerek szolgaltatasbiztonsag analizisének segitése, oly mddon, hogy az
alaprendszerhez konnyen hozzailleszthessiink kiilonb6z6 hibatiiré sémakat, aspektusokat. Ezzel a
megoldassal a rendszer hibatiir valtozatainak analizise konnyen végrehajthato valik.

Félév soran elvégzett munka

El6sz6r megismerkedtem az AO paradigmaval, majd egy konkrét AO nyelvvel, az Aspect]-vel. Ezutan
az AOP-t hibatiirés megvaldsitasa szempontjabol vizsgaltam. A hibatiirést kiilon csomagokban
érdemes megvaldsitani a nagyfoku tjrafelhasznalhatosag érdekében. Ezekben a csomagokban a jol
ismert hibatiir6é struktarakat célszerii létrehozni: NVP, RB, NSCP.

Olyan feladatokat kellett kitalalnom, ahol a hibatiirés megvalésitasa észszerii. Ezutan a kitalalt
rendszerek modelljét UML osztaly-diagrammon abrazoltam. A feladatoknak két modellje késziilt el:
egy eredeti modell és egy hibatiird modell, amelyet az eredeti modell és a hibatiird csomagok
Osszeszovésével kaphatunk. A modellrajzolashoz Rational Rose-t hasznaltam. A félév soran két
modell késziilt el:

1. Kliens-szerver tizenetkiildé rendszert

A kliens egész szamokat kiild azonositdval a szervernek egy csatornan keresztiil. A szerver a kapott
szamokat négyzetre emeli, majd a kliensnek visszakiildi a kapott eredményt. Az elkésziilt modellt az
alabbi modon lehet hibatiirové tenni: az tizenetkiildést kliens oldalon RB hasznalataval, a szamitast
szerver oldalon NVP hasznalataval. Az elkésziilt eredeti modellt Java nyelven implementaltam.
Fejlesztd eszkozként Borland JBuilder-t hasznaltam. A hibatiirés aspektusat Aspect] nyelven
valositottam meg.

2. Gépkocsi ABS és légzsak vezérlése

Ebben a példaban a 1égzsakot egy gyorsulasméro alapjan, a fékeket pedig a gyorsulasmérd és a
kerekek forgasat monitorozo érzékeldk alapjan vezéreljiik. Az egyes modulokat busz kéti 6ssze. Az
elkésziilt modell az alabbi mddon tehetd hibatiirdvé: a buszokat NSCP-vel, az érzékeldket és a
gyorsulasmérdt pedig NVP segitségével replikaljuk.

Az elkésziilt eredeti modellek egy modellsz6vo tesztbemeneteiként szolgaltak. Ez a szovo
automatikusan végzi el a hibatliré6 csomagok beszovését a modellbe. A kapott eredményeket ezutan a
kézi szovés eredményeivel hasonlitottam 6ssze. Az eredmények azonosak voltak, a modellszovo jol
mikodott.

Az automatikus szovés eldnye, hogy nagymértékben leegyszeriisdik a kiilonbozo hibatiiré modellek
szolgaltatasbiztonsag analizise, tehat konnyebbé valik az optimalis modell kivalasztasa.



