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Specifikacid: A vezeték nélkiili halozati kommunikécios protokollok a fizikai kdzeg
jellegzetességei miatt gyokeresen eltérd megkozelitéseket igényelnek, mint a jol bevalt
Ethernet kozegen definidlt TCP/IP vezetékes protokollok. Az ijonnan, és kifejezetten
szenzorkommunikacids és iranyitastechnikai feladatokra kifejlesztett vezeték nélkiili
protokollok egyike az in. ZigBee protokoll, ami az IEEE 802.15.4 protokoll stackra épiil ra,
¢s az ISO/OSI szabvany halozati rétegét €s a felettes rétegeket fedi le. Azonban nem minden
iranyitasi feladathoz megfelelé vagy egyaltalan alkalmas kommunikacié eszkoz a ZigBee
protokoll. Az 6nall6 labor feladat célja egyrészt megvizsgalni, mely feladatokhoz illeszkedik
jol, és melyekre alkalmatlan a ZigBee szabvany, masrészt pedig olyan, az IEEE 802.15.4
protokollra €piild, a halozati, szallitasi (esetleg a viszony és megjeleitési) rétegbe eso
modszerek kivalasztasa és kisérleti megvalodsitasa, amik a ZigBee protokollnal jobban
illeszkednek gyakran felvet6do iranyitasi feladatokhoz.

Feladat: Az én feladatom a helymeghatarozas problémadjanak a vizsgalata, hogyan, milyen
modszerekkel lehet megvalositani ezt a ZigBee protokoll keretein beliil. A kdzvetlen
tavolsagmérésen €s a haromszogelés modszerén alapuld helymeghatarozas lehetdségét
vizsgaltam. A feladat megoldasahoz a Microchip® altal gyartott PicDem demoboard all
rendelkezésre. Ennek segitségével lehet méréseket végezni, illetve késdbb a feladatot
implementalni.



